Příloha č. 1_A – Technické parametry – část A
Zadavatel stanovuje minimální technické parametry dodávky. Níže uvedené parametry musí být splněny. Dodavatelé doplní, zda daný parametr naplňují, a to uvedením „ANO“ případně doplní příslušnou hodnotu. Pokud jakýkoli parametr nebude naplněn alespoň v minimální požadované hodnotě (tzn. nebude splněn nebo nabídnut parametr lepší), nabídka bude vyřazena.
U HODNOT OZNAČENÝCH „HODNOTÍCÍ KRITÉRIUM“ JE NUTNO UVÉST PARAMETR 

VNA vozík - třístranné zakládání o nosnosti min. 750 kg 

	POŽADAVEK ZADAVATELE
(uvedené požadavky jsou stanoveny jako minimální)
	
SPLNĚNÍ POŽADAVKU ÚČASTNÍKEM V NABÍDCE

Doplnit ANO/NE, příp. komentář k technickému řešení nabídky či nabízenou hodnotu parametru

	Dodávka, instalace a uvedení do provozu 2 kusů indukčně vedených elektrických vysokozdvižných VNA vozíků s otočnými vidlicemi pro třístranné zakládání a s automatickou funkcí vyhledávání vodicího drátu. 


	Požadované vlastnosti a parametry elektrického vysokozdvižného VNA vozíku:

	1. Manipulace palet:
Rozměr palety  120 x 80 cm, výška palety 190 cm a maximální hmotnost palety 750 kg v nejvyšším bodě zaskladnění, Přesah palet u šíře 800 cm bude 150 mm na každou stranu t.j. celkem 1100 mm a přesah palet  u délky 120 cm bude 50 mm  na každou stranu t.j. celkem 900 mm.
	

	2. Rekuperace energie při brždění a spouštění břemene.
	

	3. Provozní teplota v rozsahu +0° až +30°C.
	

	4. Kapacita baterie s garancí 2 směnného provozu (tj. 16 hod.) + VF nabíječ /vozík
	

	5. Požadované 100% nabití baterie vozíku za max. 420 min
	

	6. Maximální stavební výška vozíku - 4900 mm.
	

	7. Minimální výška zdvihu břemene -  11 100 mm
	

	8. Minimální rychlost jízdy v uličce 8 km/h.
	

	9. Vozík odpovídá směrnici ES-86/663/EHS, ISO normě 36991 a byl schválen pro provoz v zemích EU. (zadavatel umožňuje i plnění jiné plně kompatibilní normy)
	

	10. Dokumentace, provoz a návod v českém jazyce.
	

	11. Ovládání vozíku v českém jazyce.
	

	12. Současný zdvih hlavního a přídavného zdvihu.
	

	13. Synchronní otáčení vidlí mimo / vně pracovní uličky s nákladem i bez. 
	

	14. Ruční roztahování  vidlí. 
	

	15. Měkký doraz vidlí ve spodní poloze 
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky umožňuje měkký doraz vidlí ve spodní poloze, získá nabídka 2 body, v opačném případě získá 0 bodů.

	16. Indukční vedení zabudované ve vozíku včetně antén.
	

	17. Snímače rozpoznání uličky, vedení.
	

	18. Možnost nastavení omezení výšky zdvihu, spouštění a pojezdu – při vysunutých vidlích.Bezpečnostní asistent proti kolizi vozíku s konstrukcí skladu příp. možnost limitace rychlosti jízdy v krizových místech.
	

	Požadovaná výbava pro obsluhu stroje

	19. Osvětlení – kabiny a pracovní uličky a paletového misto k založení LED reflektory – s možností zhasnout ve skladu
	

	20. Výklopné bočnice pro vychystávání (pikování) zboží z vozíku na paletu ve výšce.
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky zahrnuje tento parametr, získá nabídka 2 body, v opačném případě získá 0 bodů.

	21. Vyhřívaná sedačka řidiče s odpružením nastavitelná dle individuálních požadavků pro obsluhu vozíku vsedě i stoje.
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky zahrnuje tento parametr, získá nabídka 2 body, v opačném případě získá 0 bodů.

	22. Ventilátor v kabině.
	

	23. Držák dokumentů A4. Držák nápojů.
	

	24. Držák a elektrická nabíjecí zásuvka pro  scanner
	

	25. Ochrana kabiny (řidiče) vpředu a z boku.Ochranná stříška.
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky zahrnuje tento parametr (tzn. ochrana nejen v předu, ale i na bocích), získá nabídka 2 body, v opačném případě získá 0 bodů.

	26. Zpětná vnější zrcátka.
	

	27. Klíčový spínač nebo tlačítko
	

	28. Volitelné jízdní programy.
	Dodavatel uvede, pokud nabízí. 

	Požadované bezpečnostní prvky

	29. Varovné světlo vpředu i vzadu při jízdě a spouštění.
	

	30. Vybavení dle EU normy – slaňovací zařízení.
	

	31. Rychlost zdvihu –  minimálně 0,45 m/s
Rychlost posuvu – minimálně 0,34 m/s 
	Hodnotí kritérium – rychlost zdvihu (nabídky budou porovnány vzájemně, nabídka s nejvyšší rychlostí zdvihu získá 2 body, zbývající nabídky získají počet bodů odpovídající poměru rychlosti zdvihu nabízeného k rychlosti zdvihu nejlepší nabídky násobené váhou 3 %)

	32. RFID technologie – ovládání a monitoring pohybu manipulačního vozíku v pracovní uličce.
	

	33. Zastavení nebo zpomalení vozíku na konci uličky pomocí technologie RFID a transponderů (tagů) a jejich instalace v podlaze.
	

	34. Maximální povolený  tlak kola na podlahu s břemenem 750 kg 
	

	35. Varovný BlueSpot oboustranně
	

	36. Vozík VNA musí mít systém pro aktivní  vyrovnávání  nerovností podlahy pro zvýšení rychlosti jízdy stroje a překonání drobných nerovností a zvýšení bezpečnosti obsluhy
	

	37. Stabilizace hlavního sloupu zdvihu – eliminace výkyvu sloupu
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky zahrnuje tento parametr, získá nabídka 2 body, v opačném případě získá 0 bodů.

	38. Aktivní stabilizace nákladu při jízdě pro větší bezpečnost
	Hodnotící kritérium – pokud předmět dodávky umožňuje aktivní stabilizaci nákladu při jízdě pro větší bezpečnost, získá nabídka 3 body, v opačném případě získá 0 bodů. 

	Požadavky na indukční vedení (v případě, že dodavatel nabízí jiné plnohodnotné řešení, popíše toto řešení v rozsahu odpovídajícím níže uvedeným bodům)

	39. Indukční vedení v délce 650 m bude instalováno dle plánu č.1 v uličkách :
LM,NO,PQ – instalace 2 vedení,RS,TU,AB,CD,EF – instalace 2 vedení,GH,IJ a podél řady K
Indukční vedení bude instalováno ve 2 etapách:
1. etapa bude započata po namontování 1.etapy regálů 
2. etapa bude ukončena nejpozději 1.3.2023 
	

	40. Indukční vedení zabudované do podlahy v délce  650 bm 
	

	41. IF generátor.
	

	42. Záložní zdroj pro indukční vedení 1 ks
	

	43. Kompletní sada RFID čipů včetně instalace
	

	Požadavky na propojení s WMS systémem zadavatele

	44. Komunikační rozhraní
Var. a) WEB SERVICES (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VNA vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VNA.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VNA další úkol. VNA musí umět po zadání úkolu automaticky dojet na definovanou pozici a provést automaticky uložení palety do regálu nebo její vyzvednutí z regálu. Systém musí umožnit odložení nebo vyzvednutí palety na/z pozice v uličce před regálem. Layuout WMS tyto pozice obsahuje a je schopen na ně generovat JOB pro WNA. Dojezd, odložení/vyzvednutí na pozici v uličce před regálem může být VNA pouze v ručním režimu tedy bez automatizace pohybu vozíku v uličce. Pohyb VNA při zaskladnění/vyskladnění do regálových pozic musí být automatický nebo poloautomatický. SW VNA musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VNA vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů.
Var b) SQL napojení (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VNA vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VNA.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VNA další úkol. VNA musí umět po zadání úkolu automaticky dojet na definovanou pozici a provést automaticky uložení palety do regálu nebo její vyzvednutí z regálu. Systém musí umožnit odložení nebo vyzvednutí palety na/z pozice v uličce před regálem. Layuout WMS tyto pozice obsahuje a je schopen na ně generovat JOB pro WNA. Dojezd, odložení/vyzvednutí na pozici v uličce před regálem může být VNA pouze v ručním režimu tedy bez automatizace pohybu vozíku v uličce. Pohyb VNA při zaskladnění/vyskladnění do regálových pozic musí být automatický nebo poloautomatický. SW VNA musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VNA vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů.)
	Hodnotící kritérium – dodavatel uvede, kterou variantu nabízí. Minimální požadavek je SQL napojení, za tuto variantu získá dodavatel 0 bodů. 
V případě, že dodavatel nabízí variantu WEB SERVICES, získá 5 bodů. 



čelní elektrický 4 kolový vzv. vozík s nosností min. 1500 kg 

	POŽADAVEK ZADAVATELE
(uvedené požadavky jsou stanoveny jako minimální)
	
SPLNĚNÍ POŽADAVKU ÚČASTNÍKEM V NABÍDCE

Doplnit ANO/NE, příp. komentář k technickému řešení nabídky či nabízenou hodnotu parametru

	Dodávka, instalace a uvedení do provozu 1 kusů  elektrického čelního vysokozdvižného 4 kolového vozíku s Li-Ion baterii .

	Požadované vlastnosti a parametry elektrického vysokozdvižného VNA vozíku:

	1. Manipulace palet:
od rozměru 120 x 80 cm, výška palety 190 cm a minimální hmotnost palety 1500 kg, do rozměru 140 x 120 cm, výška palety 220 cm a minimální hmotnost 1500 kg.V maximálním vyložení nesmí klesnout nosnost pod 1300 kg.
	

	2. Rekuperace energie při brždění i spouštění břemene.
	

	3. Baterie typu Li-Ion
	

	4. Provozní teplota v rozsahu -10° až +35°C.
	

	5. Kapacita baterie s garancí 2 směnného provozu (16 hodin) + VF nabíječ. 
	

	6. Minimální výška zdvihu  4500 mm.
	

	7. Minimální rychlost jízdy 12 km/h.
	

	8. Vozík odpovídá směrnici ES-86/663/EHS, ISO normě 36991 byl schválen pro provoz v zemích EU. (zadavatel umožňuje i plnění jiné plně kompatibilní normy)
	

	9. Dokumentace, provoz a návod v českém jazyce.
	

	10. Ovládání vozíku v českém jazyce.
	

	11. Boční posuv vidlí z místa řidiče
	

	12. Ruční roztah vidlí. Délka vidlí 110 cm
	

	13. Superelastické pneu 
	

	14. Měkký doraz vidlí ve spodní poloze 
	

	Požadovaná výbava pro obsluhu stroje

	15. Osvětlení –  kabiny 
	

	16. Uzavřena kabina řidiče s vytápěním 
	

	17. Elektrická napájecí zásuvka na scanner
	

	18. Držák dokumentů A4.
	

	19. Držák pro scanner.
	

	20. Držák nápojů.
	

	21. Zpětná vnější zrcátka.
	

	Požadované bezpečnostní prvky

	22. Zvuková signalizace při couvání
	

	23. LED Osvětlení – prostoru vpředu ,vzadu 
	

	24. Ochranný rám nákladu
	

	25. Varovný BlueSpot oboustranně
	

	Požadavky na propojení s WMS systémem zadavatele

	
26. Komunikační rozhraní:
Var. a: WEB SERVICES (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VZV vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VZV.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VZV další úkol. SW VZV musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VZV vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů.)
Var. b) SQL napojení (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VZV vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VZV.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VZV další úkol. SW VZV musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VZV vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů.)
	Hodnotící kritérium – dodavatel uvede, kterou variantu nabízí. Minimální požadavek je SQL napojení, za tuto variantu získá dodavatel 0 bodů. 
V případě, že dodavatel nabízí variantu WEB SERVICES, získá 5 bodů.



