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Protokol o urceni vné&jsich vlivi ¢. a412019

1. Projektové podklady

Podkladem pro zpracovani projektu byla technologickd projektova dokumentace, firemni podklady
od zafizeni, konzultace se zpracovatelem technologické casti.

Projektova dokumentace je zpracovana v souladu s predpisy a normami CSN platnymi v dobé jejiho
zpracovani v&. zmén a oprav, zejména: CSN 33 2000-1 ed.2, CSN 33 2000-4-41 ed.3, CSN 33 2000-
4-43 ed.2, CSN 33 2000-5-51 ed.3, CSN 33 2000-5-52 ed.2, CSN 33 2000-54 ed.3, CSN EN 62305 /
1-4/ ed.2, CSN 34 1610, vyhl. 499/2006 a 405/2017 Sb. v platném znéni.

2. Rozsah projektu

Predmétem této zaddvaci dokumentace stavby je strojni elektroinstalace a MaR technologické casti
COV. Piipojka pro COV je ukondend v pojistkové skiini na objektu (soucast stavebni
elektroinstalace), odtud bude napojen rozvadé¢ technologické casti RM. Piipojka NN neni
piredmétem tohoto projektu. Pfivod z pojistkové skiin€ do rozvadéce RM je soucasti tohoto projektu.

Elektrotechnické ¢ast fesi silnoproudé piipojeni technologickych spotiebic¢li v provoznim objektu a
arealu COV. Jedna se o kabelové piipojeni ¢erpadel, dmychadel, michadla v aktivaci, rozvadéce
Cesli, plovakl a pripojeni deblokacnich skiinék MS1 - MS3. Tato ¢ast projektu dale fesi mezni
snimani hladin v CS a kalojemu.

3. Zakladni technické udaje

Drubh sité a napéti : 3 NPE, 230/400 V AC/TN-C-S
Ovladaci napéti : 1 NPE, 230 V AC TN-S
24V DC/ SELV

Ochrana pied urazem elektrickym proudem : Bude provedena dle CSN 33 2000-4-41 ed.3

¢l. 411 automatickym odpojenim od zdroje

- zakladni ochrana je zajisténa zékladni izolaci zivych
¢asti nebo piepazkami a kryty souladu s ptilohou A
vySe uvedené normy

- ochrana pfi poruse je zajiSténa ochrannym
pospojovanim a automatickym odpojenim v piipade
poruchy v souladu s 411.3 a411.4 — v siti TN.
V rozvodu bude pouzito samostatnych vodict N a PE,
rozdéleni v rozvadéci RM.

Prostory dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 : uréeny protokolem ¢. a412019
Instalovany vykon :Pi=25kW
Vypoctové zatizeni :Pp=18 kW
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Uzemnéni 1 nove
Stupeni dodavky elektrické energie : teti
Kompenzace : feSena typovou kompenzacni skiini 8kVAr

Vyhlaska ¢. 73/2010 Sb., ze dne 15. bfezna 2010 o stanoveni vyhrazenych elektrickych technickych
zafizeni, jejich zafazeni do tfid a skupin a o blizSich podminkach jejich bezpecnosti (vyhlaska o
vyhrazenych elektrickych technickych zatizenich).

Vyhrazena technickd elektricka zatizeni, ktera lze uvést do provozu jen na zakladé odborného a
zavazného stanoviska organizace statniho odborného dozoru. Jednd se o VTZ zatazend do tfidy L
(Nova zarizeni, rekonstrukce).

Projektovany objekt je vyhrazenym technickym elektrickym zatizenim, spadajicim do tfidy L
skupiny B ,zafizeni pracovist z hlediska urazu elektrickym proudem zvlast nebezpecnych
pusobenim vnéjSich vlivi“, které vyplyva z protokolu o urceni vné&jSich vlivli. Protokol je soucasti
technické zpravy.

Pro piedini dila dodd zhotovitel kromé vychozi revize i souhlasné stanovisko TICR, které je poskytovina
za uhradu.

4. Technicky popis

Technologické schéma COV je na v.¢.2, situace na v.¢.3, sdruzeny objekt na v.¢.4, rozvadéé RM na
v.C. 5/1-11 a ovladaci skiinky MS1-MS3 jsou na v.¢. 6-8.

Popis funkce zafizeni

Ve sdruzeném objektu (SO) bude v mistnosti obsluhy umistén skiinovy rozvadé¢ ozn. RM, ktery
bude spolecny pro silovou i regulacni ¢ast. Silovd ¢ast rozvadéfe bude vyzbrojena vyvody pro
cerpadla a dmychadla, jejichZ otacky jsou regulovany frekvenénimi ménici, jistiCovymi vyvody pro
zafizeni s vlastnim ovladanim, motorovymi spoustéci, stykaCovymi vyvody pro pfipojeni
elektrickych pohonli pro piimé spousténi, jako jsou Cerpadla, michadla, dmychadla a ostatni
elektrickd zafizeni. Dale bude rozvadé¢ obsahovat prepétové ochrany, pomocnd relé, termistorova
relé, relé vyhodnoceni zavlhnuti vinuti motoru pro ¢erpadla a michadlo, fazové relé, napdjeci zdroje,
svorky, zasuvky, osvétleni, vétrani a dalSi ovladaci prvky a pfistroje. Na panelu rozvadéce bude
umisténo technologické schema se signalkami.

Frekvencni ménice a motorové spoustéce osadit a nastavit dle jmenovitych proudi dodanych
stroju! Pied spusténim je nutné zkontrolovat parametry pristroji a dodanych stroji!

Rozvadé¢ kompenzace ozn. RK bude umistén v dmycharné. Kompenzace je navrzena pro vysledny
ucinik 0,95.

Z MaR c¢asti rozvadéce budou spinana Cerpadla podle hladin a ¢asovych zéavislosti, dmychadla AN
podle obsahu kysliku a €asové zavislosti, dmychadlo plovoucich necistot a kalojemu v casové
zavislosti a navaznosti na dalsi technologii. Cerpadla budou blokovana na minimalni hladinu a
Cerpadlo ptebytecného kalu na maximélni hladinu v kalojemu. Soucasné¢ budou v regulatoru
sledovany doby chodu jednotlivych zatizeni.

U kazdého pohonu nebo skupiny pohonti budou umistény deblokacni skiinky. Debloka¢ni skiiné
budou pro kazdy pohon osazeny pfepinac¢em s moznosti volby M — 0 — A (mistn¢ — 0 — automaticky
z fidiciho systému) pro cerpadla, michadlo, dmychadla. Signalizace chodu / poruchy jednotlivych
pohonti bude signdlkami ve schématu na dvetich rozvadéce RM. Pti piepnuti piepinace rezimu do
polohy 0 se pohon vzdy zastavi a nelze jej v této poloze zapnout.

Volba ptepinace v poloze ,,M* umoziiuje mistni ovlddani pohonu. V rezimu ,,M* 1ze pohon zapnout i
v pfipad€, ze neni funkéni fidici systém, nebo kdyZz nebudou splnény podminky pro provozovani
pohonu.
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Proto se vyuziti mistniho rezimu ptedpokladd pouze pii uvadéni do provozu, opravach, piipadné
sefizeni daného pohonu.

Odpovédnost za chod zarizeni v mistnim rezimu prebira osoba, ktera tento rezim zvolila!

Volba ptepinace v poloze ,,A* umoziiuje ovladani pohonu automaticky dalkové z fidiciho systému.
Zvoleni rezimu ,,A* je signalizovano do fidiciho systému. V automatickém rezimu budou funk¢ni
vSechny souvisejici vazby a blokady jednotlivych pohontl.

Svételna signalizace CHOD je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu silového stykace
piislusného pohonu, signalu chodu od FM nebo signadlu chodu ptislusného zatizeni.

Svételnd signalizace PORUCHA je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu tepelné ochrany,
rozepnutého pomocného kontaktu jistice / motorového spoustéce ptislusSného pohonu, signalu
poruchy od FM nebo signalu poruchy piislusného zatizeni.

Do fidiciho systému COV budou od kazdého motoru pienaseny informace CHOD, PORUCHA a
AUTOMATICKY REZIM. Informace budou poskytovany formou beznap&tovych kontakti, které
budou napajeny napétim 24VDC ze strany fidiciho systému.

Pohony budou z fidiciho systému ovladany signaly START / STOP. Signaly budou pfipojeny pies
pomocna relé, jejichz kontakty budou ptipojeny do ovladacich obvodi jednotlivych pohonii.

Na panelu a do fidiciho systému budou dale signalizovany hladiny v ¢erpaci stanici (CS) a kalojemu.

Funkce a nastaveni jednotlivych zafizeni bude upresnéno technologem pri realizaci dle
dodaného zarizeni a specifika dané COV! Nasledujici popis je pouze orientacni.

Cerpadla v &erpaci stanici M1, M2

Z rozvadéée budou spinana erpadla v CS v zavislosti na hlading snimané tenzometrickym snimacem
LIC3, ptipadné plovakovymi spina¢i SL20.1 (minimalni) a SL20.2 (maximalni). Cerpadla budou
spindna od nastavené zapinaci hladiny do minimalni s moznosti ¢asového fizeni s nastavitelnou
dobou chodu a klidu beznapétovym kontaktem. Vykon cerpadel bude fizen frekvencnimi meénici
signalem 0-10V z reguldtoru. V ru¢nim provozu pojedou ménice na ptrednastavenou hodnotu.
Cerpadla budou provozovana v zapojeni 1+1, tzn. Ze v chodu bude vzdy jen jedno &erpadlo, a budou
pravidelné stfiddna. V pfipad¢ poruchy jednoho z cerpadel, dochédzi k automatickému zéskoku
druhym cerpadlem (v tomto pfipad¢ nedochézi ke stiidani) do doby odstranéni poruchy. Soucasné
bude v regulatoru sledovana doba chodu cerpadel. Signalizace chodu a poruchy cerpadel je
dvoustavovymi signalkami HL1 a HL2, umisténymi v technologickém schématu na panelu
rozvadéte. V ovladaci skifice MS1 umisténé u CS budou deblokaéni piepinade SA1 a SA2
s polohami ,,Mistn¢“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu budou piepinace piepnuty do polohy
,»A“. Do regulatoru budou zavedeny signaly o chodu, poruse a piepnuti ptepinaci SA1 a SA2 do
polohy ,,A*“ beznapétovymi kontakty. Pro UipIné vyCerpani Cerpaci jimky je na panelu MS1 tlacitko
SB1 pro pieklenuti minimalni hladiny v CS.

Hladina v CS bude snimana tenzometrickym snima¢em LIC3.

Dale budou na panelu rozvadéée signalizovany hladiny v CS signdlkami HL20.1 — minimalni
hladina, HL20.2 — maximalni hladina. Signalizace hladin je pfimo od plovakovych spinact SL20.1-
2.

Strojni kruhové &esle prutové MT3

Z rozvadéce RM je piipojen rozvadéC Cesli s vlastni automatikou. Do regulatoru jsou signalizovany
chod a porucha zatfizeni beznapétovymi kontakty. Signalizace chodu a poruchy je dvoustavovou
signalkou HL3, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce.

-4- Modlikov — kanalizace a COV — PS 02 COV elektrotechnické ¢ast a MaR — Technické zpréva D4.2.1



Dmychadla aktivaéni nadrze M4, M5

Z rozvadéce budou spinana dmychadla piivodu vzduchu do aktivace v zavislosti na obsahu kysliku
v aktivaéni nadrzi v rozmezi od minimalniho obsahu (0 — 0,5 mg/l) do maximalniho (+2,5 mg/l,
piicemz méteni je az do 20 mg/l). Obsah kysliku v aktiva¢ni nadrzi je sniman sondou QIC1-BQ s
prevodnikem QICI1, umisténym v rozvadéci a vyhodnocovan v regulatoru. Pfi maximalnim obsahu
O, regulace vypina dmychadla a po nastavenou dobu nastdva faze cyklovani kolem maximalni
hodnoty. Po té nastavé faze klesani O, na minimalni mez. Pfi poklesu na nastavené minimum nastane
zapnuti az po cCasovém intervalu, kdy probiha denitrifikace. Vykon dmychadel bude fizen
frekvencnimi meénic¢i signdlem 0-10V z regulatoru. V ruénim provozu pojedou ménice na
piednastavenou hodnotu. Dmychadla budou v zapojeni 1+1, tedy pojede vzdy jen jedno dmychadlo.
Dmychadla budou pravidelné stfidana. V ptipadé¢ poruchy jednoho z dmychadel, dochazi k
automatickému zéaskoku druhym dmychadlem (v tomto ptipad¢ nedochazi ke stfidani) do doby
odstranéni poruchy. Regulator bude dmychadla spinat beznapétovymi kontakty. Soucasné bude
v regulatoru sledovana doba chodu dmychadel. Signalizace chodu a poruchy dmychadel je
dvoustavovymi signalkami HL4, HLS5, umisténymi v technologickém schématu na panelu rozvadéce.
V ovladaci skiiice MS2, umisténé v dmycharné jsou deblokac¢ni ptepinace SA4, SAS s polohami
,Mistné“-0-,,Automaticky. V bézném provozu jsou piepinace piepnuty do polohy ,,A“. Do
regulatoru jsou zavedeny signaly o chodu, poruse a ptepnuti prepinaci do polohy ,,A“
beznapétovymi kontakty.

Rezim chodu dmychadel bude mozZno nastavit i Casové s nastavitelnou dobou chodu a piestavky.

Dmychadlo M6 a solenoidy plovoucich necistot a kalojemu YV6.1.2

Z rozvadéce bude spinano dmychadlo M6 v zavislosti od otevieni solenoidovych ventili YV6.1,2.
Solenoidové ventily budou fizeny v ¢asovém rezimu. Solenoidovy ventil YV6.1 je pro rozruSeni
plovoucich necistot v dosazovaci nadrz DN a YV6.2 pro kalojem. Chod solenoidovych ventili bude
vzajemné blokovan. Soucasné budou v regulatoru sledovany doby chodu dmychadla a solenoidovych
ventili. Signalizace chodu a poruchy dmychadla je dvoustavovou signalkou HL6 a signalizace chodu
solenoidli jednostavovymi signalkami HL6.1,2, umisténymi v technologickém schématu na panelu
rozvadéée RM. V ovladaci skiifice MS2, umisténé v dmycharné jsou deblokacni piepinate SA6 a
SA6.1-2 s polohami ,,Mistn¢*“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu budou ptepinace piepnut do
polohy ,,A*“. Do regulatoru budou zavedeny signaly o chodu, poruse a pfepnuti ptepinacti do polohy
A beznapetovymi kontakty.

Michadlo v biologické jednotce M7

Z rozvadéce bude spindno michadlo v biologické jednotce. Michadlo bude spinano beznapétovym
kontaktem a bude v chodu pokud nebudou v provozu dmychadla M4 a M5. Soucasné¢ bude
v regulatoru sledovéana doba chodu michadla. Signalizace chodu a poruchy michadla je
dvoustavovou signalkou HL7, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce.
V ovladaci skiiice MS3, umisténé u biologické jednotky je deblokacni piepinaé SA7 s polohami
,,Mistné*“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu je piepina¢ prepnuty do polohy ,,A“. Do regulatoru
jsou zavedeny signaly o chodu, poruse a prepnuti ptepinace do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Cerpadlo vratného kalu M8

Z rozvadéée bude spindno Eerpadlo vratného kalu. Cerpadlo bude spinano beznap&tovym kontaktem
podle zadaného mnozstvi pieerpavaného kalu a poétu sepnuti za hodinu. Cerpadlo bude blokovano
na chod Cerpadla ptebyte¢ného kalu M9. Soucasné bude v regulatoru sledovana doba chodu cerpadla.
Signalizace chodu a poruchy cerpadla je dvoustavovou signalkou HLS, umisténou v technologickém
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schématu na panelu rozvadéce. V ovladaci skiince MS3, umisténé u biologické jednotky je
deblokacni ptepina¢ SAS8 s polohami ,,Mistné*“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu je piepinac
ptepnuty do polohy ,,A“. Do regulatoru jsou zavedeny signaly o chodu, poruse a ptepnuti ptepinace
SAS8 do polohy ,,A*“ beznapétovym kontaktem.

Cerpadlo piebytetného kalu M9

Z rozvadéce bude spindno Cerpadlo prebyteéného kalu beznapétovym kontaktem podle zadaného
mnozstvi preterpavaného kalu a poétu sepnuti za den. Cerpadlo bude blokovano na minimalni
hladinu v DN a maximalni hladinu v kalojemu. Soucasné bude v reguldtoru sledovana doba chodu
cerpadla. Signalizace chodu a poruchy cerpadla je dvoustavovou signalkou HL9 umisténou
v technologickém schématu na panelu rozvadéce. V ovladaci skiiice MS3, umisténé u biologické
jednotky je deblokac¢ni piepina¢ SA9 s polohami ,,Mistné““-0-,,Automaticky*. V bézném provozu je
ptepina¢ piepnut do polohy ,,A“. Do regulatoru jsou zavedeny signdly o chodu, poruSe a prepnuti
piepinace do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Hladina v kalojemu bude snimana tenzometrickym snimacem LIC4.

Déle je na panelu rozvadéce signalizovana maximalni hladina v kalojemu signalkou HL21.
Signalizace hladiny je piimo od plovakového spinace SL21.

Cerpadlo kalové vody M10

Cerpadlo kalové vody je vybaveno vlastnim plovdkem. Bude pfipojeno pies samostatné jisténou
zasuvku a nebude fizeno regulatorem.

Davkovaci ¢erpadlo M11

Dévkovaci ¢erpadlo bude piipojeno ze samostatné jisténého vyvodu. Cerpadlo je vybaveno vlastni
automatikou.

Zasuvkova skfin pro mobilni lis MX12

Zasuvkova skiin pro mobilni lis bude pfipojena ze samostatné jiSteného vyvody. Skiinn bude
vybavena zasuvkami I1x 16A/230V, 1x 16A/400V/5p, 1x 32A/400V/5p, jisti¢i a proudovym
chranicem.

5. Rozvadéce a provedeni elektroinstalace

Technologicky rozvadéé COV oznateny RM bude oceloplechovy skiifiovy rozvadéé v kryti IP54 /
IP20. Rozvadéé RM bude umistén v mistnosti obsluhy provozni budovy COV. Piivod bude shora,
vyvody zrozvadéce budou vrchem. Rozvadé¢ RM bude napijen kabelem CYKY-J 4x16
z ptipojkové skiiné MP. Na vstupu bude rozvadé¢ RM vyzbrojen hlavnim vypinaCem se jmenovitym
proudem 40A s polohomi ZAP — VYP.

Deblokacni skiitky MS1 - MS3 jsou uvazovany jako nasténné plastové skiiilky s minimalnim krytim
1P44, kter¢ obsahuji deblokacni piepinace, svorky a vyvodky.
Elektrorozvody budou provedeny médénymi kabely, ve stavebnich objektech ulozenymi v draténém

zlabu a plastovych listach, jednotlivé kabely k pohoniim pak v tuhych nebo ohebnych plastovych
trubkéch.

Venku budou kabely vedeny ve vykopu 35/80cm v zemi, v plastovych chranickach, v piskovém lozi
s prekrytim vystraznou folii. Pod komunikaci budou kabely ulozeny v silné plastové chranicce.
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Pfesné umisténi kabelovych tras je nutné koordinovat s potrubnimi rozvody. Kabelové prostupy a
chranic¢ky budou utésnény a zaizolovany hmotou proti vniknuti hlodavct.

Pro napéjeni elektrickych pohonti budou pouzity celoplastové kabely s plnymi nebo sektorovanymi
médénymi jadry typu CYKY a CYKCY (NYCY).

Pti kladeni kabelt musi byt zachovan nejmensi polomér ohybu pro celoplastové kabely tj. z vnéjsiho
pruméru kabelu.

Elektromagnetickd kompatibilita

Pozadavkem technologické elektroinstalace je, aby soucdsti stavebni elektroinstalace byla prepétova
ochrana typ 1 na vstupu do objektu. V rozvadéci RM je navrzena prepetova ochrana typu 2. Pokud
by nebyla osazena pfepét'ova ochrana typ 1, je tieba rozvadé¢ RM osadit piepétovou ochranou typ
1+2.

Vlivy na Zivotni prostiedi
Préce uvedené v tomto projektu a také provoz elektrického zafizeni navrzeného timto projektem nemaji
negativni vliv na okolni Zivotni prostiedi a nevyzaduji proto zvlastni opateni.

Bezpecnost prace

V piipad¢ poruchy, havarie apod. lze elektrické zatizeni vypnout hl. vypinatem na rozvadéci RM
nebo pojistkami v ptipojkové skiini MP. Manipulace na el. zatizeni musi byt provadéna dle platnych
bezpec¢nostnich predpisti.

Doporucujeme uzivateli, aby v urCenych lhitach pozadal odborny zédvod o prezkouseni funkce a
ochrany el. zafizeni.

Projektova dokumentace je zpracovana dle Elektrotechnickych piedpisti CSN, dle kterych musi byt
montaZze realizovany a udrzovany.

Elektromontazni prace nesmi byt provadény svépomoci. VSechny montazni prace je nutno provést
dle platnych Elektrotechnickych ptedpisi CSN a pii veSkeré montazi musi byt pouzito materidlu
rovnéz dle CSN.

Stavebni upravy jsou obsazeny ve stavebni ¢asti projektu.

Elektrické zafizeni musi byt provedeno v souladu s platnymi ¢eskymi normami a predpisy, zejména
pak CSN 33 2000-4-41 ed.3 (Ochrana pied Girazem el. proudem), CSN 33 2000-4-43 ed.2 (Ochrana
pred nadproudy), CSN 33 2000-5-52 ed.2 (Elektricka vedeni), CSN 33 2000-5-54 ed.3 (Uzemnéni a
ochranné vodi&e). Pravidla pro obsluhu a praci na el. zaiizeni a kvalifikaci obsluhy stanovi CSN EN
50 110-1 ed.2 (Obsluha a prace na el.zafizeni).

Prace souvisejici s timto projektem nevyzaduji mimotaddnych bezpecnostnich opatieni nad ramec
béznych zvyklosti a nemaji negativni diisledky na zdravi pracovnikii.

Uvedeni do provozu

Pted uvedenim do provozu musi byt zajistén souhlasny stav s projektovou dokumentaci a musi byt
provedena vychozi revize dle CSN 33 2000-6 ed.2 a zafizeni vyzkouSeno.

Pted ptedanim el. rozvodi do provozu musi byt dodavatelem pfedana vychozi revizni zprava dle
CSN 33 2000-6 ed.2 a souhlasné stanovisko TICR. Dale je nutné, aby dodavatel montaznich praci
fadné poucil uzivatele o provozu a funkci zafizeni, o provadéni kontroly ochrany pied urazem el.
proudem.
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6. Uzemnéni a pospojovani

Uzemnéni a sit’ pospojovani je navrzeno dle CSN 33 2000-5-54 ed.3 a CSN 33 2000-4-41 ed.3. Do
provozni budovy bude v ramci stavebni elektroinstalace zaveden vyvod ze zakladového zemnice na svorku
ekvipotencionalni pfipojnice EP. Na EP bude dale piipojen vodi¢ CY 16 vedeny z ptipojkové pojistkové
skiiné.

Kovova zafizeni ve stavebnich objektech /konstrukce Cesli, most, zdbradli, rosty, rozvadéce RM, RK
apod./ budou propojeny dratem CY /pospojovany/ k hlavni ochranné ptipojnici rozvadéce a
uzemnény na ekvipotencinalni ptipojnici EP.

Venku budou kovové konstrukce /zvedaci zafizeni, zabradli, rdmy poklopl, apod./ uzemnény
k zemnici soustavé COV vytvorenou v ramci stavebni elektroinstalace. Uzemnéni se provede dratem
FeZn o10mm.

7. Soupis spotiebic¢u

Oznaceni Nazev Napéti | Piikon Poznamka
spotiebice /V/ /kW/
RM Rozvad& COV 400 [40A
MI Cerpadlo v &erpaci stanici 400 1,2 FM
M2 Cerpadlo v &erpaci stanici 400 1,2 FM
MT3 Strojni kruhové Cesle prutové 400 0,18
M4 Dmychadlo pro aktivaci 400 3 FM
M35 Dmychadlo pro aktivaci 400 3 FM
M6 Dmych. plovoucich necistot a kalojemu | 400 2,2
YVé6.1 Solenoid plovoucich necistot 230 0,01
YV6.2 Solenoid kalojemu 230 0,01
M7 Michadlo v aktivaci 400 1,75
M8 Cerpadlo vratny kal 400 0,5
M9 Cerpadlo piebyte¢ny kal 400 0,5
MI0 Cerpadlo kalovych vod 230 0,6
Ml11 Davkovaci ¢erpadlo 230 0,02
MT12/MX12 | Mobilni lis / zasuvkova skiin 400 10
SL20-21 Ponorny / hladinovy spina¢ — 3ks 230
MS1-3 Ovladaci skiiiika 3ks 230

celkem 25 kW

8. Popis méricich, ovladacich a signaliza¢nich okruhia

Pro tizeni technologie je uvazovan PLC regulator s dopliujicimi moduly umistény v rozvadéci RM a
ovladacim dotykovym displejem na panelu rozvadéce. Déle projekt MaR fesi sniméni obsahu O,
v aktivaéni nadrzi, snimani pritoku vody na odtoku a kontinualni méfeni hladiny v CS a kalojemu.
Mezni snimani hladin v CS (2x) a kalojemu (1x) je v &asti silnoproudu a do PLC moduli je zavedeno
beznapétovymi kontakty. Ridici systém fesi spinani a vypinani ¢erpadel, dmychadel a dalsich
zafizeni, registraci poctu hodin chodu jednotlivych zatizeni, poruch a dalSich ukonli na zakladé
pozadavku technologie.

Jako propojovacich vodicl je pouzito médénych vodict typu CYKY a stinénych typu JYTY a
TCEKFY (CLASSIC 110 CY BLACK 0,6/1kV), ulozenymi voln¢ ve zlabech a vkladacich liStach,
pfipadné¢ v elektroinstala¢nich trubkach. V mistech s moznosti mechanického posSkozeni budou
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kabely chranény plastovymi ohebnymi hadicemi. Mimo provozni budovu budou kabely chranény
plastovymi dvouplastovymi chranickami a ulozeny ve vykopu v piskovém lozi s piekrytim
vystraznou folii.

Ridici systém zabezpetuje automaticky provoz technologickych &asti, fidi a zarovefi opticky
oznamuje veskeré dilezité udaje, které by mohly ohrozit bezpe¢ny chod COV.

Binarni vstupy a vystupy jsou na trovni 24V DC, analogové vstupy budou volitelné 0-10V, 0(4)-20
mA, analogové vystupy jsou uvazovany 0-10V.

Ridici systém bude zalohovan akumulatorem, aby v p¥ipadé vypadku napajeni bylo zajisténo zasilani
poruchovych hlaSeni. Akumulator bude v hermetickém provedeni nevyZzadujici udrzbu po dobu 3 let
a bude trvale dobijen.

Méfteni obsahu O, a teploty— QIC1 - BQ

Mg¢feni zajistuje sonda O, s vyhodnocovacim zatizenim (dodavka technologie) s vystupy 4-20mA
pro O; a teplotu v aktiva¢ni nadrzi zavedenymi do regulatoru. V regulatoru bude mozné zadavat
pomoci dotykového displeje, zapinaci a vypinaci irovné O, a casové meze nitrifikace a denitrifikace.
Rozsahu 4-20 mA odpovida hodnota 0-10 mg/1 pro O, a 0-40°C pro teplotu.

Mé&feni odtoku z COV_FIQ2 - BQ

Do regulatoru je zaveden signal 4-20 mA z ultrazvukového pritokoméru (dodavka technologie).
Déle bude do regulatoru zaveden impulsni vystup od celkového proteklého mnozstvi. V regulatoru
bude mozné sledovat jak okamzity priitok, tak i celkové mnozstvi odtékajici vody z COV. Tyto
hodnoty v regulatoru budou pouze informativni. Smluvné fakturaéni méteni bude dle kalibrované
vyhodnocovaci jednotky méti¢e pritoku. K jednotce bude vystaven Protokol o kontrole funkéni
zpusobilosti opravnénou autorizovanou osobou.

Sniméni hladin v CS — LIC3

Do regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z tenzometrick¢ho snimace hladiny. V regulatoru bude
mozné sledovat okamzitou hladinu. Od zvolené hladiny budou spinéna a blokovana Cerpadla v CS
podle pozadavku technologického projektu. Rozsahu 4-20 mA odpovidé hodnota 0-6 m.

Snimdani hladin v kalojemu — L.IC4

Do regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z tenzometrického snimace hladiny. V regulatoru bude mozné
sledovat okamzitou hladinu. Od zvolené hladiny bude blokovan chod cerpadla piebyte¢ného kalu podle
pozadavku technologického projektu. Rozsahu 4-20 mA odpovida hodnota 0-6 m.

Udavané mérici rozsahy pristroji jsou piredpoklidané a mohou se li§it v zavislosti na dodanych
pristrojich.

Mezni snimani hladin v CS a kalojemu

Pro snimani minimalnich a maximalnich hladin jsou v silnoproudé ¢asti projektu v CS a kalojemu
umistény plovakové spinace, ze kterych budou ptes prevodni relé zavedeny beznapétové signaly na
DI vstupy regulatoru. Od téchto snimaci budou blokovana a spindna cerpadla. Souc¢asné¢ mohou
plovakové spinace slouzit pro omezeny chod v ptipad¢ poruchy snimact s analogovym vystupem.
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Ovladani a signalizace motord

Rucni zapnuti pohonu bude po piepnutim piislusného ovladace deblokacnich skiini MS1 — MS3 do
polohy ,,R* automatické ovladani bude z fidiciho systému po piepnuti ovladace do polohy ,,A“.
Signalizace chodu pohonti budou zavedeny do regulatoru. Regulator bude dle nastavenych parametra
pfipinat a nebo odepinat pohony podle snimanych hodnot. Nastaveni hodnot pro spindni a vypinani
bude uptesnéno dle vysledkti zkusebniho provozu.

Havarijni stavy

Pii dosaZeni meznich hodnot bude provedeno vypnuti motorti a odstaveni COV, spusténa svételna
signalizace a proveden zapis do provozniho deniku v PLC regulétoru.

Signaliza¢ni okruhy

Signalizace poruchovych stavii je provedena pomoci pierusované¢ho svétla pouze pro sdruzenou
poruchu. Pii vzniku poruchy bliké signalka Cervené barvy. Obsluha stlacenim tlac¢itka RESET na
panelu RM kvituje poruchu a signalni svétlo se zméni na trvalé (klidové). Signalka bude sviti tak
dlouho trvalym svétlem, dokud nebude pticina poruchy odstranéna.

Elektromagnetickd kompatibilita

ZavleCeni rusivych signali do méficich a signdlovych kabelli je zabranéno oddélenym uloZenim
téchto kabelll s minimalnim rozestupem 10cm.

9. Prehled znacek

a) Oznaceni veli¢iny (prvni pismeno)

T - teplota L - hladina
F - mnozstvi, pratok Q - snimani chemické veli¢iny

b) Zpracovani informace (druhé a dalsi pismeno)

C - regulace H - dalkové ovl.:zap.-vyp.
I - ukazovani A — signalizace
Z - blokovani

c) Oznaceni signalizace

H - maximum L - minimum

10. Poruchova hlaseni a pirenos dat

PLC regulator bude vybaven GSM modemem, pomoci kterého budou poruchové / provozni hlaseni
zasilana na mobilni telefon obsluhy nebo jiné zodpoveédné osoby.

V pfipad¢ pozadavku pfenosu dat na dispecink, Ize k tomu vyuzit ethernetovy port. Pfipadné doplnit
GPRS / radio modemem a ptislusné pirevodniky, dle moznosti dispecinku a preferenci provozovatele.
Dale bude nutna uprava SW fidiciho PLC.
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11. Archivace dat

V PLC budou ukladané provozni data a to zejména motohodiny, priitok na odtoku, kyslik a teplota v
AN a hladiny v CS a kalojemu. Cetnost uklddani a hloubka archivu bude upiesnéna pii realizaci, dle
pozadavku provozovatele. Archivaci dat bude zajisStovat PLC doplnéné o pfislusné moduly
dataloggeru a pamétovou kartu. Pozadavkem investora je moznost zobrazeni dat jak v numerické tak
1 grafické podobé.

Bude-li v budoucnu pozadovana rozsahlejsi archivace dat a nebude-li tento rozsah umoziovat PLC,
bude na COV umisténo PC pro zajisténi pozadované archivace. PC bude vybaveno vsemi
potiebnymi periferiemi (monitor, klavesnice, mys, tiskarna, atd.), operacnim systémem a softwarem
pro archivaci.

Pro mistni pfipojeni PC a archivaci dat bude PLC regulator vybaven standardnim ethernetovym
rozhranim.

Poznamka

Projektova dokumentace je zpracovana pro bézna zafizeni a pfistroje a obecny fidici systém.
Realiza¢ni firma si zpracuje vyrobni dokumentaci na konkrétni dodana zatizeni, pfistroje a tidici
systém dle jejich zvyklosti a preferenci investora.
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