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TECHNICKA ZPRAVA

1) Piredmét projektové dokumentace

Piedmetem této casti projektové dokumentace je silovéippjeni a ovladani veskereho
technologického z&eni v objektech ¢erpacich stanic odpadnich vat50V1 (RM1) a
CSOV2 (RM2).

2) Podklady

Podkladem pro zpracovani PD byly pozadavky investo, podklady od zpracovatel
ostatnichtasti PD a dokumentace v rozsahu DSP.

3) Predpisy a nhormy

NavrZzené zézeni je v souladu se vSemigalpisovymi a zédzovacimi normami platnymi v
CR v dol& zpracovani PD.

4) Cerpaci stanice odpadnich vod:SOV1

4.1) Technické udaje

Rozvodna soustava - 3 PEN, 50A&, 400V/230V / TN-C-S
Ochrana ped nebez. dotykem - satiminym odpojenim od zdroje
- pospojenim
Instalovany pikon - 15kwW
Maximalni sodasny gikon - 8kw

4.2) Napojeni na el, energii

Rozva@¢ RM1 , osazeny u objekitiSOV1 , bude napojen na el. energii ze samostatného
elektrongrového rozva&ke RE1 , kabelem CYKY 5Cx10mm2. Ekipojka pro RM1 je
feSena v samostatiasti PD.

4.3) Popis elg&asti u objektu CSOV1 — RM1

V blizkosti objektuCSOV1 bude osazen rozvaoRM 1 , ze kterého bude provedeno silové
piipojeni a ovladanferpadel \CS. Rozvadé bude osazen ve &dém pilfi
(vapennocementové — bilé cihli , vysparované ,rimta stiska , izolace) . Rozvad RM1
bude tvdit polyesterové rozvodnice ARIA 108 (IP66/20). Rodwnice bude op#&tna
zamkem.



- Snimani ovladdacich hladin \&erpaci jimce

V ¢erpaci jimce budou z&$eny , na nerezovém rdmu , 3 ks plovakovych gpina
PS1 — zapina provozdérpadlio M1 (M2)

PS2 — vypina provozierpadlo M1 (M2)

PS3 — signalizace max. havarijni hladiny

Signaly od plovékovych spité budou (bezpotencionélni kontakt) zavedenyidiciho
systému.

- Ridici systém

V rozvadiéi RM1 bude osazefidici systém kompatibilni se stavajicRs naCOV.

Jedna se o systém , ktery zahrnuje univerzalniatgger , telemetrickou stanici se
zabudovanym GSM modemem a programovatelny aut@oatasti dodavky bude napajeci
zdroj , vlastniidici jednotka , digitalniijpojna deska a externi vstupvystupni jednotka.
Ridici systém bude umddvat , pomoci GSM modemu , vzajemnou komunikaciirRé#1
(CSOV1) , RM2 (SOV2) aCOV. SW vybavenRS bude provedeno v souladu s podkladem
v technologick&asti PD poZzadavkem provozovatele

- vstupni veliiny do RS

- K1- zapin&erpadlo M1 (M2)

- K2 - vypin&erpadlo M1 (M2)

- K3 - signalizace max. havarijni hladiny
- K4 — vypadek fazového nép

- porucha SOFTSTARTERU M1

- porucha SOFTSTARTERU M2

- FU6 (pomocné kontakty) porucha M1
-FU7 (pomocné kontakty) porucha M2
- vodivostni sonda M1

- vodivostni sonda M2

- prepin& S1 (R-0-A)

- prepin& S2 (R-0-A)

- vystupni veliny z RS

- zapina / vypinéerpadio M1
- zapin& / vypinéerpadlo M2

- popis ovladaniéerpadel M1 , M2

Pti dosazeni hladiny zapinaci hladiny (PS1) bude enedlo provozu kalov&rpadio M1
(M2). Po v¥erpanicerpaci jimky pod mez PS2 , bugkrpadlo M1 (M2) vypnuto.

Po kazdéngerpacim cyklu bude provedena zfira provoznih@erpadla. B poruSe
SOFTSTARTERU nebo samotnéberpadla bude proveden automaticky zaskok.
Provozéerpadel bude RS omezerasovym limitem , po kterém dojde téZ k&dsn.

V ovladacim obvodu kazdéhaierpadel budeiepina S1 (S2) s polohami R-0-A.
Poloha ,R" je uéena pro servisni ptgby. Ri normalnim provozu budougpinage v poloze
»A“. Dale budou v ovladacim obvodu kazdéhoezpadel osazeny provozni hodiny a
signalizace provozu pomoci LED kontrolky.



Silové gipojenic¢erpadel bude provedeno pomoci SOFTSTARTERUvodu omezeni
rozkehovych proud s ohledem na stavajici sekundarni rozvod nn v. obci

Podklady pro SW vybaveiS , podrobnym popisem provozu je obsaZeno v teolitié
¢asti PD.

Uvedenicerpadel do provozu provede autorizovany servishgeo

- kabelové rozvody

Kabely k¢erpadiim jsou soudasti dodavkyerpadel , kabely k plovakovym spétan jsou
souwasti dodavky spirté. Z tohoto dvodu musi byt jednotliva ¥&Zzeni dodana s dostate
dlouhymi kabely. Kabelova trasa mezi roz&&em acerpaci jimkou bude vedena ve vykopu
35x80cm v kabelovém lozi z kopaného pisku. Kabeldoveden v celé délce v chr&re
KOPOFLEX. Nad chragkou bude poloZena vystrazna folie P\¥&vené barvy. \Eerpaci
jimce budou kabely vedeny po povrchu po kovovyav(phovéa Uprava — Zarové
pozinkovani) kabelovych lavkach. Chréka KOPOFLEX bude na obou koncicksrgna ,
tak aby nevnikala vihkost z jimky do rozvgd. Zarové je nutno mit naieteli , Ze pi

vyméng zaizeni v jimce , bude nutno provest demoni@xkabelu a nasledrkabel ot
instalovat.

4.4) Ochranné pospojeni

VSechny kovové konstrukce v objekt@S budou opaeny ochrannym pospojenim , které
bude provedeno pomoci védi CY16mni a vodiw propojeno na zemnici pasek FeZn
3x40mm , ktery bude polozen pod zakladem stavbinénkoordinace s dodavatelem stavebni
¢asti). Ochranné pospojeni bude provedeno v soutd8N 332000-4-4led.2 &SN
332000-5-54 ed.2

5) Cerpaci stanice odpadnich vod'SOV?2

5.1) Technické udaje

Rozvodna soustava - 3 PEN, 50A4€z, 400V/230V / TN-C-S
Ochrana ped nebez. dotykem - sasmnym odpojenim od zdroje

- pospojenim
Instalovany pikon - 2,5 kw

Maximalni sogdasny gikon - 1,75kwW

5.2) Napojeni na el, enerqii

Rozvad¢ RM2 , osazeny u objekitiSOV2 , bude napojen na el. energii ze samostatného
elektrongrového rozva&ke RE1 , kabelem CYKY 5Cx6mmz2. Ekipojka pro RM2 jgeSena
v samostatnéasti PD.



5.3) Popis el&asti u objektu CSOV2 — RM2

V blizkosti objektuCSOV2 bude osazen rozv&dRM 2 , ze kterého bude provedeno silové
piipojeni a ovladanterpadel \CS. Rozvadé bude osazen ve &dém pilfi
(vapennocementové — bilé cihli , vysparované ,rmmta stiSka , izolace) . Rozvad RM2
bude tvdit polyesterova rozvodnice ARIA 108 (IP66/20). Rodwuice bude op#na
zamkem.

- Snimani ovladacich hladin Werpaci jimce

viz. RM1

- Ridici systém

V rozvadi¢i RM2 bude osazefidici systém kompatibilni se stavajicks naCOV.

Jedna se o systém , ktery zahrnuje univerzalniatgger , telemetrickou stanici se
zabudovanym GSM modemem a programovatelny aut@oatasti dodavky bude napajeci
zdroj , vlastnitidici jednotka , digitalniifjpojna deska a externi vstupvystupni jednotka.
Ridici systém bude umsdévat , pomoci GSM modemu , vzajemnou komunikaciirRéz2
(CSOV2) , RM1 ¢SOV1) aCOV. SW vybavenRS bude provedeno v souladu s podkladem
v technologick&asti PD poZadavkem provozovatele

- vstupni veliiny do RS

viz. RM1
- vystupni veliéiny z RS

viz. RM1

- popis ovladaniéerpadel M1 , M2

Pti dosazeni hladiny zapinaci hladiny (PS1) bude enedlo provozu kalov&rpadio M1
(M2). Po v¥erpanicerpaci jimky pod mez PS2 , bugkrpadlo M1 (M2) vypnuto.

Po kazdéngerpacim cyklu bude provedena zfira provoznih@erpadla. B poruSe
cerpadla bude proveden automaticky zaskok.

Provozéerpadel bude RS omezerasovym limitem , po kterém dojde téZ k&dsn.

V ovladacim obvodu kazdéhaierpadel budeiepinag S1 (S2) s polohami R-0-A.
Poloha ,R" je uéena pro servisni ptgby. Ri normalnim provozu budou@pinage v poloze
»A“. Dale budou v ovladacim obvodu kazdéhoezpadel osazeny provozni hodiny a
signalizace provozu pomoci LED kontrolky.

Podklady pro SW vybavei®S , podrobnym popisem provozu je obsaZeno v teoliuié
¢asti PD.

Uvedenicerpadel do provozu provede autorizovany servishgeo

- kabelové rozvody

viz. RM1



5.4) Ochranné pospojeni

viz. CSOV1

6) Upozornéni pro dodavatele !!!

Pred zah4jenim zemnich praci na elektfipgce provede dodavatel aktualnituzkum a
vyty¢eni vSech podzemnich izzeni. Ri pripadném poSkozeni stdvajicich podzemnich
zaizeni dodavatel provede na vlastni naklady uved#mi pivodniho stavu a nese
zodpowdnost pro eventudlni dalSi nasledky této singsti. Ri realizaci gipojky bude
dodrzena’SN 73 605 - Prostorové usi@olani siti technického vybaveni.

7) Seznam [edpisi a norem

Veskeré montazni prace musi byt prasrad dle vyhlaskyé. 324/90 Skleského iadu
bezpénosti prace ,kterou se stanovi zakladni poZadavkgjiEEni bezpénosti prace a
technickych z#&zeni.
- zakonc. 188/88 Sb. - dopujici Zakonik praceél.65/1965Sb
- zakon¢. 174/1968 Sb. - o statnim technickém dozoru reegh®. prace

- vyhl. ¢.110/1975CUBP - 0 evidenci a registraci pracovnich draz
- vyhl. ¢.CUB ¢.48/1982 - poZadavky na bezpest prace a ¥&eni
CSN 33 32 20CSN 33 32 10C'SN 34 10 20C'SN 33 2000-4-41,
CSN 33 01 65¢SN 34 31 10C'SN 33 2000-6-6L,SN34 31 00CSN 34 31 0X;SN73 6005,
CSN 33 2320

8) Vvbér pracovnikia

Prace smi vykonavat jen pracovnici, kejsou pro tyto prace vyeni nebo zaskoleni a
jejich kvalifikace odpovida kvalifikéni charakteristiceifislusné tidy, ve které je provama
prace z#azena. Pracovnici musi byt vybaveni pracovnimi jckami a ochrannymi
prostedky dle pislusnych pedpisi. Pro montaznéinnost se poZaduje kvalifikace dle §58

- pracovnici s elektrotechnickou kvalifikaci.

9) Zawér

Pred zahajenim montaznich praci na elektttzeai bude zpracovana realindaPD. Prace na
el. z&izeni budou provaay dle casoveho harmonogramu odsouhlaseného investoteah. P
uvedenim el. rozvaddo provozu se provede revize a vypracuje revigméava, ktera se
dolozi @i predani dila. B predani dila bude zarokevypracova PD skut®ého stavu
.\VSechny prace na el.ifzeni budou provéshy dle patnyctCSN.

06/2015 Zpracoval: ingahtiSek Vondrasek



PROTOKOL

o ¢eni vrgjSich vliva prostredi

Slozeni komise:

Piedseda: Ing.FrantiSek Vondrasek - ved. projekedektro
Clen: Ing.Jaroslav Fajferlik - vedojektant stavebni

Nazev objektu: LiSice — splasSkova Iganalizafgﬂi/
Objekerpaci stanic€SOV1 ,CSOV2

Pouzité podklady pro vypracovani protokolu:
- Projekt pro stavebni povoleni
CSN 33 2000-3 Stanoveni zakladnich charakteristik
CSN 33 2000-5-51 Vyir stavba el. zdzeni

Prilohy: nejsou

Popis objektu: Jedna se o objekrpaci stanice odpadnich vaderpaci stanice je t¥ena
podzemni betonovogerpaci jimkou , ve které jsou osazeny 2&gpadel. Rozvagt RM1 je
osazen v samostatném gmdm pilii.

Rozhodnuti:

Prostedi: AB8, AC1, AD3, AE1, AF1, AG1, AH1, AK1, AL1, M1, AN1, AP1, AQ1, AS1

Vyuziti: BA1, BC2, BD1, BE1

Konstrukce budov:CA1, CB1

Zdavodréni: Rozhodnuti vyplyva ze stavebnite$eni objektu , dispozice, technologického
a ostatniho Zé&zeni a zfisobu provozu.

Datum sepsani protokolu: 10.6.2015

gedseda komise ¢len komise



TECHNICKGOBCHODNI

SPECIFIKACE

C.p. | Nazev m.j. Mn.
Csov 1
1. Polyesterova rozvodnice ARIA108 , IP66/20 |ks 1
v¢. montazni desky ,&v zamku
2 hlavni vypin& In=40A , 40/3 ks 1
3 hlavni jistt INn=32A , 32/3/B ks 1
4 jistic In=4A , 4/1/B ks 3
5 pomocné a ovladaci relé 230V ks 3
6 fazové relé RSP ks 1
7 jisti¢ In=10A , 10/3/B ks 1
8 plovakovy spina230V/6A , \&. kabelu ks 3
9 nerezovy ram pro uchyceni plovakovych spinaks 1
10 RS - univerzalni datalogger , telemetrickds 1
stanici se zabudovanym GSM modemen) a
programovatelny automat. Sgsti dodavky
bude napdjeci zdroj , vlastifidici jednotka
digitadlni pipojna deska a externi vstupn
vystupni jednotka
11 jistic In=10A , 10/1/B ks 1
12 jisti¢ In=6A , 6/1/B ks 1
13 zasuvka na DIN liStu , 230V/10A ks 1
14 Temperace ks 1
15 preping& R-0-A , na DIN liStu ks 2
16 styk& Im=25A , 25/3 + pomocné kontakty ks 2
17 paitadlo provoznich hodin SH ks 2
18 signalni svitidlo LED , zel. modulové ks 2
19 Proudovy chrani40/4/003 ks 1
20 | SW vybaveni pr&S ks 1
21 motorovy spoust In=15,2A , 3f. , + pomocngks 2
kontakty
22 SOFTSTARTER , 7kW ks 2
23 montazni material pro ochranné pospojeni ks 1
24 kabelova lavka (zaré\pozikovand) 5 5
25 ZcEny pilit pro rozvadé RM1 , K. bet, zakladu | ks 1
26 kabelova ryha 35x80cm , vykop , zahogzm, 10
kabelové loze z kopaného pisku , PVC folie
¢ervené barvy , uvedeni povicldo pivodniho
stavu
27 chrdnika KOPOFLEX DN100 m 15
28 montazni materidl pro uchyceni kabelovyks 1
rozvodi v CS
29 Drobny montazni material pro vyrobu roz#&sl | ks 1
30 Revize el. Zdzeni
31 Uvedeni zdzeni do provozu autorizovanylrks 1

servisem




32 Realizéni PD ks 1

33 PD skut&ného stavu ks 1
CSOV 2
1 Polyesterova rozvodnice ARIA108 , IP66/20 |ks 1
v¢. montazni desky ,&v zamku
2 hlavni vypin& In=40A , 40/3 ks 1
3 hlavni jistt In=32A , 32/3/B ks 1
4 jistic In=4A , 4/1/B ks 3
5 pomocné a ovladaci relé 230V ks 3
6 fazové relé RSP ks 1
7 jisti¢ In=10A , 10/3/B ks 1
8 plovakovy spina230V/6A , \&. kabelu ks 3
9 nerezovy ram pro uchyceni plovakovych spinaks 1
10 RS - univerzalni datalogger , telemetrickds 1

stanici se zabudovanym GSM modemen) a
programovatelny automat. Sgsti dodavky
bude napdjeci zdroj , vlastifidici jednotka
digitadlni pipojnd deska a externi vstupn
vystupni jednotka

11 jisti¢ In=10A , 10/1/B ks 1
12 jisti¢ In=6A , 6/1/B ks 1
13 zasuvka na DIN liStu , 230V/10A ks 1
14 Temperace ks 1
15 preping& R-0-A , na DIN liStu ks 2
16 styk& Im=25A , 25/3 + pomocné kontakty ks 2
17 paitadlo provoznich hodin SH ks 2
18 signalni svitidlo LED , zel. modulové ks 2
19 Proudovy chrani40/4/003 ks 1
20 | SW vybaveni pr&S ks 1
21 motorovy spoust In=4,1A , 3f. , + pomocngks 2
kontakty
22
23 montazni material pro ochranné pospojeni ks 1
24 kabelova lavka (zaré\pozikovand) 5 5
25 ZaEny pilit pro rozvadé RM1 , K. bet, zékladu | ks 1
26 kabelova ryha 35x80cm , vykop , zahogzm, 10

kabelové loze z kopaného pisku , PVC folie
¢ervené barvy , uvedeni povicldo pivodniho

stavu
27 chranika KOPOFLEX DN100 m 15
28 montazni material pro uchyceni kabelovyks 1
rozvodi v CS
29 Drobny montazni material pro vyrobu roz#ésl | ks 1
30 Revize el. Zdzeni
31 Uvedeni zdzeni do provozu autorizovanylrks 1
servisem
32 Realiz&ni PD ks 1
33 PD skuténého stavu ks 1

~ s/

Pozn.: pi montazi mize vzniknou poZadavek na razii dodavky mimo rozsah technicko
obchodni specifikace



INVESTICNI

NAKLADY

o
O

nazev

material

montaz

CSovi

Rozvad¢ RM1 , . naplré

kabelové trasy

mefeni hladiny

zamenické konstrukce

pilit pro rozvad¢ RM1 . zakladu

zemni prace

ochranné pospojeni

SW vybaveni

OO|IN|O|OTAWIN|F

revizni zprava elektro

PD — realizeni

PD - skuteného stavu

Uvedeni do provozu , zaSkoleni
obsluhy

Drobny montazni material

celkem

CELKEM

CSoV2

Rozvad¢ RM1 , &. naplré

kabelové trasy

mefeni hladiny

zamenické konstrukce

pilit pro rozvad¢ RM1 . zakladu

zemni prace

ochranné pospojeni

OO IN|O|OTB|WINF

SW vybaveni

revizni zprava elektro

PD — realizeni

PD - skuteného stavu

Uvedeni do provozu , zaSkoleni
obsluhy

Drobny montazni material

celkem

CELKEM

CELKEM CSOV1 +CS0OV?2




