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Příloha č. 4: Technická specifikace

Cenová nabídka s technickými parametry nabízeného zboží
	veřejná zakázka na dodávky zadávaná v souladu s Pravidly pro výběru Dodavatelů v OP PIK s názvem
Pořízení elektro-komponentů pro vytvoření funkčních vzorků obráběcího stroje

	Základní identifikační údaje

	Zadavatel:

	Název:
	HESTEGO a.s.

	Sídlo:
	Na Nouzce 470/7, Vyškov – Město, 682 01 Vyškov

	IČO:
	634 75 073

	Oprávněná osoba Zadavatele:
	Ing. Monika Šimánková, předseda představenstva


	Položka
	Technická specifikace
	ks

	0
	Níže uvedené položky (pol. 1 – 17) budou použity pro stavbu 3 ks obráběcích strojů. Každý z těchto strojů obsahuje 1 ks řídicího systému (pol. 1), analogové a digitální vstupy a výstupy (pol. 2-5), řešení bezpečného provozu strojů (pol. 6-8), servomotory včetně připojovacích kabelů a frekvenčních měničů pro jejich řízení (pol. 9-15), terminály pro řízení krokových motorů (pol. 16) a frekvenční měniče pro řízení elektromotorů vřetena (pol. 17).
Řídicí systém (zdrojový kód) musí být programovatelný v prostředí TwinCAT 3, nebo součástí dodávky musí být vytvořený řídicí systém komunikující s externími aplikacemi přes ADS protokol.

	

	1
	Řídicí systém - IPC, operační systém Windows 10, HDD min. 80GB, RAM min. 8 GB, procesor min. Intel Celeron, výpočetní výkon a licence pro řízení 2 NC kanálů, v každém 3 interpolované a 2 přídavné osy
	3

	2
	Analogové vstupy ± 10 V, min. počet 2
	3

	3
	Digitální vstupy 24 VDC, min. počet 32, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	4
	Digitální výstupy 24 VDC, 0,5 A, min. počet 32, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	5
	Digitální vstupy 24 VDC, min. počet 2, min. vzorkovací frekvence 10 000 Hz, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	6
	Modul pro řešení bezpečnosti, zpracování bezpečnostních vstupů-výstupů, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	7
	Digitální bezpečnostní vstupy 24 VDC, min. počet 8, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	8
	Digitální bezpečnostní vstupy 24 VDC, 0,5 A, min. počet 8, kompatibilní s řídicím systémem
	3

	9
	Servomotor, 400..480V, min. Mo=8.2 Nm, min. Io=3.3 A, Nn=2000 rpm, frekvenční měnič pro řízení servomotoru, safety řešení pohonu motoru, absolutní odměřování polohy v rozsahu min. 4000 otáček rotoru, kompatibilní s řídicím systémem, připojení hřídel D24 mm s drážkou na pero 8 mm
	11

	10
	Servomotor, 400..480V, min. Mo=8.2 Nm, min. Io=6 A, Nn=4000 rpm, frekvenční měnič pro řízení servomotoru, safety řešení pohonu motoru, absolutní odměřování polohy v rozsahu min. 4000 otáček rotoru, brzda na rotoru, kompatibilní s řídicím systémem, připojení hřídel D24 mm s drážkou na pero 8 mm
	4


	Položka
	Technická specifikace
	ks

	11
	Servomotor, 400..480V, min. Mo=13.8 Nm, min. Io=6,5 A, Nn=2000 rpm, frekvenční měnič pro řízení servomotoru, safety řešení pohonu motoru, absolutní odměřování polohy v rozsahu min. 4000 otáček rotoru, brzda na rotoru, kompatibilní s řídicím systémem, připojení hřídel D24 mm s drážkou na pero 8 mm
	1

	12
	Kabely pro připojení servomotorů k frekvenčním měničům, délka 10 m
	4

	13
	Kabely pro připojení servomotorů k frekvenčním měničům, délka 13 m
	4

	14
	Kabely pro připojení servomotorů k frekvenčním měničům, délka 14 m
	4

	15
	Kabely pro připojení servomotorů k frekvenčním měničům, délka 15 m
	4

	16
	Terminál pro řízení krokového motoru 5 VDC, 5 A, vstup pro inkrementální enkodér, kompatibilní s řídicím systémem
	4

	17
	Frekvenční měnič, 400..480V, min.  Io=18 A, konektory pro připojení motoru, kompatibilní s řídicím systémem
	4

	18
	Nutné příslušenství pro sestavení kompletního řídicího systému (IPC-DIO-AI-měniče)
	3
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